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简介简介简介简介 

Hopping Encoder 是将 Address Data、Key Data 和 Rolling Data (hdata)采用 DES24 加密算法的一种编码方式。从而实

现遥控加密的功能。其中 Key 每按一次 Rolling Data 就会加 1。本范例采用 HT48F06E 作为控制芯片。 

功能介绍功能介绍功能介绍功能介绍    

 Code Format 

• All Code 

Lead Code + idata(24-bit) + hdata(24-bit) 

• Lead Code  

low part (8.96ms) + high part(4.48ms) 

• idata(24-bit)  

address data(20-bit) + key status data(4-bit) 

• hdata 

hdata is rolling data，每按一次键，hdata 加 1。 

• idata(24-bit) & hdata(24-bit) 

−  logic 0 

  low part (560us)+high part(560us) 

−  logic 1 

  low part (560us)+ high part (1.68ms) 

• Repeat Code 

low part (8.96ms) + high part (2.24ms) + low part (560us) 
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H/WH/WH/WH/W 方块图方块图方块图方块图 

 硬件方块图硬件方块图硬件方块图硬件方块图 
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 硬件方块功能说明硬件方块功能说明硬件方块功能说明硬件方块功能说明 

• 发射电路 

本范例使用 PC0 发射 Data，发射电路可根据 user 自行设计（有线发射或无线发射）。 

 

• Key pad 

本范例使用 PA0~PA3 做为按键输入引脚。 
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应用电路应用电路应用电路应用电路图图图图    

    整体电路整体电路整体电路整体电路    
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S/WS/WS/WS/W 流程图流程图流程图流程图    

  主流程图主流程图主流程图主流程图 

清除 wdt

清除全部 RAM 存儲區

初始化設定PA0 ~ PA3為輸入, PC0輸出高準位

初始化設定INTC, 允許主中斷和 TIMER0 中斷

初始化設定TMR0C, 內部定數溢出週期為560 µs

呼叫 KEY_SCAN 次程式塊

鍵值 a_KEY_NUM 是否為 0 ?

重覆按鍵旗標 fg_REPEAT 是否為 1 ?

呼叫 CODE_EDIT 次程式塊

呼叫 SEND_CODE 次程式塊

是否無按鍵被按下 ?

進入 HALT 省電狀態
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KEY_SCANKEY_SCANKEY_SCANKEY_SCAN 子程序流程图子程序流程图子程序流程图子程序流程图    

返回

清除 wdt

清除鍵值 a_KEY_NUM

是否無按鍵被按下 ?

確定鍵值 a_KEY_NUM, 若為多鍵情況,
鍵值 a_KEY_NUM 為 0, 且還原消抖計數值

鍵值 a_KEY_NUM 是否與
前次存儲鍵值 a_KEY_TMP 相同 ?

消抖計數單元減 1

消抖計數單元是否為 0 ?

儲存鍵 a_KEY_NUM 到 a_KEY_NUM 中,

並還原消抖計數器

鍵值 a_KEY_NUM 是否與
前次確認鍵值 a_PREV_KEY相同 ?

儲存鍵值 a_KEY_NUM 到 a_PREV_KEY 中

置位重覆鍵值旗標 fg_REPEAT

清除重覆鍵值旗標 fg_REPEAT
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   Code_EditCode_EditCode_EditCode_Edit 子程序流程图子程序流程图子程序流程图子程序流程图    

讀取 KEY[0] ~ KEY[2]

讀取地20位址碼到24位元
idata 的低20位元

將按鍵的狀態存儲到24位元
idata 的高4位元

從 EEPROM 中相應地址讀取
hdata[0] ~ hdata[2]

將 24 位元 hdata 自增加1

將 hdata[0] ~ hdata[2] 存儲到
eeprom中相應地址

呼叫24位hoping_code的編碼IP進行編碼

返回
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            Send_CodeSend_CodeSend_CodeSend_Code 子程序流程图子程序流程图子程序流程图子程序流程图    

開啟 TIMER0 進行內部定時計數

發射引腳輸出低準位

等待 TIMER0 定時計數溢出 16 次, 即 8.96ms

發射引腳輸出高準位

等待 TIMER0 定時計數溢出 4次, 即 2.24ms

鍵值重覆旗標 fg_REPEAT 是否為 0 ?

等待 TIMER0 定時計數溢出 4次, 即 2.24ms

發送數碼數量單元 data_num 賦值 48

發射引腳輸出低準位

等待 TIMER0 定時計數溢出, 即 560us

發射引腳輸出高準位

帶進位 C 循環右移 48 位發送數碼存儲單元

進位標標位元 C 是否為1 ?

等待 TIMER0 定時計數溢出 3次, 即 1.68ms

等待 TIMER0 定時計數溢出, 即 560us

data_num 自減 1 是否為 0 ?

發射引腳輸出低準位

等待 TIMER0 定時計數溢出, 即 560us

發射引腳輸出低準位

等待 TIMER0 定時計數溢出, 即 560us

發射引腳輸出高準位

關閉 TIMER0 進行內部定時計數

返回
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版本记录版本记录版本记录版本记录 

  版本：V1.10 

  修改人员：王赞臣（深圳分公司） 

  修改日期：2008 年 2 月 6日 

  修改内容： 

•    更新应用电路图 

 


